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1. Umumi muddsaalar

Subbakalavr pese-ixtisas dearacesi veran “Avtomatika sistemlarinin istismarn”
ixtisasinin tahsil programi “Tehsil haqgqginda” ve “Pese tohsili haqqinda” Azarbaycan
Respublikasinin ganunlarina, Azerbaycan Respublikasi Nazirlar Kabinetinin ve Tahsil
Nazirliyinin mivafiqg gerarlan ile tasdiq edilmis subbakalavr pesa hazirligini hayata
keciran taedris programlarinin hazirlanmasini tanzimleyan mivafig hiquqgi senad va
gaydalara uygun hazirlanmisdir.

Yuksek texniki pese tahsili programlari (kurikulumlar) telim naticaleri ve mazmun
standartlarini, tadris fann/modullarini, heftelik dars ve dersdenkenar maeasgala
saatlarinin migdarini, pedaqoji prosesin tagkili, talim naticalarinin giymatlendiriimasi
sistemini 6ziinda aks etdiren senaddir.

Tohsil Programi (kurikulum) tabeliyinden, mulkiyyat novindan ve teskilati-hiquqi
formasindan asili olmayaraq Azarbaycan Respublikasinda faaliyyst gosteran ve hamin
ixtisas Uzra subbakalavr hazirligini hayata keciran bitiin pess toehsili muassisalari
dcun macburidir.

Strukturda istifade olunan isaraler:
ITP — ixtisas tizre Tahsil Programi
UK — imummadani kompetensiyalar
PK — pesoe kompetensiyalari

Avtomatika  sistemlarinin  istismari  ixtisasi  Uzre  tshsil  programlarinin
manimsanilmasinin normativ middati vo mazunlara verilan ixtisas daracasi:

Ixtisasin sifri va ad: 030214 Avtomatika sistemlarinin istismari

ixtisas qrupu / igtisadi Avtomatlasdirniimis texnologiyalar va istehsalat

sektorlar:

Ixtisas deracasi: 030214 “Avtomatika sistemlarinin istismari”ixtisas
Uzroe subbakalavr

Pesa tahsili saviyyasi Yuksak texniki pese tohsili

Kreditlarin sayu: 180

AzMKC saviyyasi: 5

ISCED kodu: 0714 Electronics and automation

Istinad edilen kvalifikasiya
standartlari ve kodlari:

Tahsil formasi ve muddati: Oyani, Tam orta tahsil bazasindan 3 il;

Umumi orta tahsil bazasindan 4 il.

Masgullug imkanlari: Muxtalif ssnaye sahaleri Gizre istehsal miuassisaleri,
texniki xidmat va servis markazlori

030214 «Avtomatika sistemlorinin  istismar ixtisasi» ixtisasi “Azerbaycan
Respublikasinin dmurboyu tahsil tzra Milli Kvalifikasiyalar Carcivasi’nin (AzMKC) 5-ci
seviyyasina uygundur.

Tahsil programi Gzra bir semestra 30 kredit muayyanlasdirilir. Bir kredit talebanin
auditoriya ve auditoriyadankanar 30 saatliq isine barabardir. Talebanin 5 (bes) gunlik
is rejiminde heftalik auditoriya ve auditoriyadan-kanar yukdndn Umumi hacmi 45
saatdir. Talebanin haftalik isinin hacmi 1,5 kreditdir. Buraxilig dovlet ve semestr
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imtahanlarina hazirliga, imtahanin verilmasine ve tecrubalerin kecirilmasina ayriimig
har bir hafte 1,5 kredite beraberdir. Telaba lctin har semestrde 30 kredits gadar
modul ve fanlarin tedrisi muayyanlasdirilir. Muveffaqiyyatle tahsil alan telabalere slava
O0danis etmadan tahsil aldigi ixtisas Uzra alave modul (modullar) segmaya icaza verilir
ve bitin hallarda bir semestrde telebenin goturduyl kreditlarin sayr 40-dan ¢ox
olmamalidir.

Muayyen olunmus kreditin taleba tarafinden yigilmasi macburidir. Kreditlari miayyan
sobablerdan gazanmayan (gazana bilmayan) telabanin hamin modul/fenn Uzre
akademik borcu galir. Cari semestrde miayyan sebabdan imtahanda (imtahanlarda)
istirak etmayan ve (vo ya) hemin semestrde akademik borcu yaranmig tslebaya
novbati semestrin darsleri baslayanadak bir defe hamin imtahani (imtahanlari) vermak
imkani yaradilir. ©lave olaraq taleba har bir semestrde modul (fenni) dinlemadan
akademik borcu avvalki semestrde (semestrlorde) yaranmis iki modul Uzre (her
moduldan bir dafs olmagla) ds imtahanda istirak eds bilar.



2. “Avtomatika sistemlarinin istismari” ixtisasi Uzra mazunlarin ixtisas xarakteristikasi
va kompetensiyasi

2.1 Subbakalavrin ixtisas xarakteristikasi.
2.1.1 Pess faaliyyatinin asas istigamatlari (vozife va funksiyalar):
Avtomatika sistemlarini layihalandirmak
Sanayenin muxtslif sahalarina integrasiya
Avtomotaka sistemlarina texniki qulluqg
Hidravlik ve Pnevmatik sistemlari dizayn etmak
Hidravlik vo Pnevmatik sistemlarin avtomatik idaresini teskil etmak
Ardicil idareetma sistemini idare etmak

Elektromagnit induksiyaya va induktivliya nazarat etmak

e Xabarlosma protokollarini tatbiq etmak

e PID idars sistemlarini bilir

e Servo motorlari idare edir

e Avtocad vasitesiyle dovre qurmaq

e SCADA sistemlarini dizayn edir

e Lift idare sistemini qurur

e Motor idarasistemini qurur

e Sabit va dayisen carayan dovralarinde muxtalif teyinath dovralari qurur
e Operator panellarini PLC ile alagslandirir

e HMI qurgularin dizayn edir ve PLC ila sinxronlagdirir

e RS232 ve RS485 xabarlosme protokollari ile PLC HMi slagesini qurur
e Robototexnika sistemlarini dizayn edir

e Yangin muhafize sistemlerini avtomatlasdirir

e Mauxtalif teyinath sensorlari tatbiq etmayi bacarir

e Elektrik dévralerinin simuliyasiya ve dizayn olunmasi

2.1.2 Pesa faaliyysti lzre hazirliq saviyyasina goyulan telabler:
Ixtisas Uzre:

Elektrik sahasi tizre biliklar
Avtomatikm idras etma qurgdularn haqgqinda biliklar
Texniki qullug hagqginda biliklar
Tahlukasizlik tadbirleri hagginda bilikler
Avtomatik sensor sistemini haqqinda bilikler
Kaskad ile zancirvari dévrani haqqinda biliklar
e Avtomatik sistemin PLC vasitssile idara edilmasi haqqinda biliklar
e HMI (insan-masin interfeysi) sistemini hagginda bilikler
[ ]
Yumsaq bacariglar (soft skills):
e Zamanin idara olunmasi
e Problem hall etma
e Yaradiciliq

2.2.  Programin manimsanilmasi naticesind® mazunun kompetensiyasina goyulan
talabler.

2.2.1 Mazun asagidaki tmummadani kompetensiyalara (UK) yiyslenmalidir:



kollektivdas islemak (UK-1);

0z sahasi va digar sahslarin mitaxassisleri ils insiyystds olmag (UK-2);

etik normalara malik olmaq (UK-3);

saglam hayat tarzini gézlemak (UK-4);

tangid ve 6zlinatangide dozumlilik gostarmek (UK-5);

problemli soraitlorde tesabblskarlig gostermak ve masuliyysti 6z Uzarina gotirmak
(UK-6);

dovlat dilinde sarbast danismag (UK-7);

xarici dilde Uinsiyystda olmag va fikrini ifads etmayi bacarmaq (UK-8);

IKT-dan istifads etmayi bacarmaq (UK-9);

0z inkisafina, pegakarliginin artirimasina ¢alismaq (UK-10);

fikrini diizgiin ve yigcam ifads etmak (UK-11);

Peso foaaliyyati vo glndalik hayatda amak tehlikasizliyi ve saglamliq gaydalarina
riayst etmak va digar sexslere malumatlandirmag (“ UK-12).

Xidmat gostardiyi fealiyysit sahasi tizre daim yenilkleri arasdirmag (UK-13)

2.2.2 Mazun agagidaki pese kompetensiyalarina (PK) yiyalanmalidir:

foaliyyet sahasine aid olan, pesasine ve ixtisas darecesine uygun gelen istanilen
istehsal sahalarinin, taskilatlarin, idarelarin, muassisalerin, sirkatlerin ve s. asas
problemlarini sistemlesdirmayi bacarmaq, onlarin kompleks tahlilini aparmaq ve
idareetma magqsadlari tg¢ln konkret natice ¢ixarmaq ve aradan galdirmaq (PK-1);
movcud taleblari muvaffaqgiyystle miusyyanlasdire bilmak ve uygun bir hall metodu
secmak ve tetbiq etmak, mivafig senadlesma aparmaq ve hesabatlar hazirlamaq
(PK-2);

pesae faaliyyatinde IKT-don istifade etmak (PK-3);

garslya muayyan vazifslor goymagi, onlari hall etmakde mivafig metodlari segmayi
vo tatbiq etmayi bacarmaq (PK-4);

ixtisasla bagl asas anlayis ve terminlarin manasini bilmak ve praktikada tatbiq
etmak (PK-5).

ixtisasla baglh muxtslif layihalarin planlasdiriimasi va icrasinda igtirak etmak (PK-6);
ixtisasla bagl asagidaki bilik, bacariq ve saritsarlare yiyalonmak (PK-7).

- Avtomatika sistemlarini layihalendirmak va texniki qullug isleri

- Mauxtalif teyinath elektrik dovrelerini avtomatlasdirmaq

- Hidrovlik va pnevmatik sistemlari dizayn etmak, manual ve avtomatik idare etmak
- Robototexnika sistemlarini dizayn etmak

- Yangin miuhafize sistemlarini avtomatlasdirmaq

- Mauxtelif tayinatll sensorlar tatbiq etmayi bacarmaq

- SCADA sistemi dizayn etmak

- PLC sistemlerini programlasdirmaq

- Lift idara sistemini qurmaq



3.

“Avtomatika sistemlearinin istismar1” ixtisast Uzre tehsilin mazmununa va

saviyyasina qoyulan minimum talablar

3.1

Humanitar ve baza modullari bolumuna daxil olan modullar Azerbaycan Respublikasi
Nazirlor Kabinetinin 11.03.2019-cu il tarixli, 85 Ne-li qgerari ils tesdiq olunmus «Pesa
tehsilinin dovlet standartlari»nda ks olunan “6murboyu tshsil” prinsipine uygun
muayyanlasdirilmisdir.

Humanitar ve baza modullari b6limu tzre tehsilalan “6miurboyu tehsil” prinsipine uydun
olaraq asagidaki bilik ve bacariglar slde edacakdir:

- ixtisas Uzra pege faaliyyatini temin edan ana dilinds va xarici dilde yazili ve sifahi
Unsiyyst qurmagq ucin nazari ve tacribi biliklare malik olmali;

- ixtisas uzre qazanilmig biliklerden istifade etmali;

- informasiyanin toplanmasi ve emalinda muasir tsullardan istifada etmali, muxtslif
hesablamalari aparmali;

- ixtisas sahasinin asas problemlarini dark etmak, onlarin konkret tatbiq sahalarini
bilmali;

- peso fealiyyati dairesine aid olan malumatlarin islenilmesinde ve saxlaniima-
sinda kompyuter texnologiyasindan istifade etmali;

- peso faaliyyatinde sahibkarliq dislincesini ve ideyalarini asas gotirmaili;

- pess faaliyystinda pesanin talb etdiyi isguzar etika ve davranig gaydalarina amal
etmali;

- pess fealiyyatinds “Omur boyu” dyranma prinsiplarini rehbar tutaraq sexsi inkisafa
va dlizgun karyera planlamasini asas goéturmalidir.

ixtisas tizre baza biliklerin formalagmasini imkan veracek asagidaki modullarin tedrisi de
bu béltimde icra edilir (mes. Texniki roesmxatt, istehsalatin idareedilmesi ve s.). Bu
tohsilalana texniki biliklarin formalagsmasi, hamcinin gealecak is prosesinde miayyan
idaracilik funksiyalarinin icrasi dcln teleb olunan seristalerin alde edilmasina
istigamatlanir.

ixtisas Gizre modul ve fenn bélimlari, modul ve fenn meanimsanilmasi (talim)
naticalari (bilik, bacariq ve yanagsma baximindan) ve kreditlari, gazaniimasi
nazarda tutulan kompetensiyalarin kodlarr:

3.1.1 Umumtahsil fanlar bdlimu:

Umumtahsil fenlari bélmasina daxil olan fenlar 29 mart 2019-cu il 1532-VQ nomrali
“Umumi tehsil hagqinda” Azerbaycan Respublikasinin Qanunun ve “Azarbaycan
Respublikasinda Gmumi tehsilin  dovlst standartlarn” haqqinda Azarbaycan
Respublikasi Nazirler Kabinetinin 2020-ci il 29 sentyabr tarixli 361 nomrali Qararinin
telablerine uygun muayysnlasdirilmisdir.

Umumi orta tehsil bazasindan gsbul olunmus qruplarda tedrisin birinci ilinde
umumtehsil fenlari tedris olundugu Ggun kredit sistemina daxil edilmir.



Fann bo6limunin Eanlarin ad Saat miq_darl
kodu (haftalik)
UF-BO1 Azarbaycan dili 3
UF-B02 Xarici dil 4
UF-B03 Riyaziyyat 4
UF-B04 Fizika 3
UF-B05 Kimya 3
UF-B06 Sdobiyyat 1
UF-B07 Azerbaycan tarixi 1
UF-B08 Cografiya 1
UF-B09 Umumi Tarix 1
UF-B10 Biologiya 1
UF-B11 informatika 2
UF-B12 Fiziki terbiya 2
UF-B13 Cagirnisagadarki hazirliq 2
iT - BOL Praktlkl Iabor_atprlya darsleri / 7

istehsalat talimi

Cami: 35

Qeydlar:

Umumtahsil fenlari tadris olundugu halda, hamin fanlaere kreditler ayriimir.

Tadris muddati 38 hafta (18/20) davam edir.

Umumi orta tehsil bazasindan gsbul olunmus gruplarda pess tshsilinin dovlst
standartinda gostarilmis “Ana dilinda Unsiyyat” seristasi “Azarbaycan dili”, “Xarici dilds
Unsiyyet” seristesi “Xarici dil”, “informasiya texnologiyalar” seristesi “informatika”,
“Hesablama amaliyyatlarini yerina yetirma” sarigtosi isa “Riyaziyyat” fanni programina
integrasiya olunmus sakilde, hamcinin ixtisasin talebleri nazera alinmagla
uygunlasdiriimis program asasinda tadris edilir.

“Xarici dil” ve “informatika” fennin tedrisi telebalerin sayi 15 (on bes) ve daha ¢ox olan
gruplarda mavafig maddi-texniki baza ve ixtisas musllimlari oldugu halda 2 (iki) grupa
bolunarak aparilr.

Praktiki laboratoriya darsleri ve ya istehsalat telimi tadrisi tehsil muassisesi tarsfinden
laboratoriya ve emalatxana geratine asasan tadris edilir.






3.1.2 Kadr hazirhg ti¢ctin talab olunan modul va fann bolima:

Manimsanilma naticalari l_\_/lodukllar('j_t Kompetensi
Modul / Fann Talim naticasi qurp redit- 1 yvalarin
Bilik Bacariq Yanagsma orin sayl kodlari
Tahsil hissasi
HBM - B0O Humantira ve baza modullar bolimu
Bu bolima daxil olan modullarin dyranilmasi naticesinda subbakalavr:
- Azerbaycan tarixinin  @sas merhalalari va | Tarixi inkisaf marhalalarini mugayise ve tahlil 5 UK'-.l UK-2
xronologiyasi barede tasavvirs, mustaqillik | etmayi, tarixin giymatlendiriimasine dair 0z UK-5
HBM-B0O1 N - " : ) - N Lo S
o yolunda gazandidi nailiyyatler, tarixi gexsiyystlar | mévgeyini asaslandirmagi ve fikrini ifade
Azoarbaycan tarixi - : : i
va asas tarixi hadissler haqqinda melumata malik | etmayi.
olmali;
HBM-B02 - Azarbaycan Respublikasinin dévlst dilini serbast | Azarbaycan dilinin leksikonundan pese foaliy- 4 QK-?
Azerbaycan bilmali, nitgin duzgunluyu, aydinhdr ve daqigliyi | yatinds istifade etmayi, dil gaydalarina uygun UK-3
dilindes igglizar va namina sozleri duizgin taleffliiz etmayi; danismagi ve yazmagi, resmi ve isglzar UK-4
akademik Uslubda yazmagi ve danismag; UK-11
kommunikasiya
HBM-B03 / BO4 / - Informasiya texnologiyalarindan istifade etmakle | - Informasiya texnologiyalarindan tshlikesiz | IKT, sosial media ve diger 6 UK__—9
BO5 informasiva ixtisas aid mealumat, alde etmak va tetbigi | sokilds istifade etmayi ve regemsal mazmun | program teminatlarindan pese PK-2 UK-13
masty imkanlarin; yaratmag, muvafiq sosial media | fealiyystindas istifade etmak
texnologiyalari ; ; L . SO
vasitelarindan istifade etmayi, vardiglerina. i} i}
- Xarici dilde olan ixtisasa aid adebiyyati oxuyub | - Xarici dilde olan ixtisasa aid eodebiyyati | Xarici dilde olan material-lardan 12 UK-1 UK-8
HBM-B06 / BO7 / . . e ) . 0 . . : o .
o basa dusmayi; lugstle tarciima et-mayi, tercimeyi-hal ve | pese faaliyystinds istifa-de UK-13
B08 / B0O9 Xarici : . . R : =
S diger resmi senadleri xarici dilde ter-tib | etmak vardislarina.
dilds isguzar va etmoyi, xarici dilde yazili ve sifahi insiyyet
akademik Yl y $ yy
o qurmagi;
kommunikasiya
HBM-B10/B11 - Messlolerin hellinde riyazi disiince niimayis | - Ixtisas uygun mivafiq hesablamalar | Riyazi yanasma ve 4 UK-2
Texniki hesab etdirmayi, ve pese foaliyysti ile bagl riyazi | aparmagdi, grafik ve cadvelleri hazirlamaq va | metodlardan pess faaliyystinda PK-3
dusincani tatbig etmayi; istifade etmayi, tesviri statistikadan istifade | istifade etmak vardiglerina.
etmayi;
HBM-B12 Saxsi - Fardi 6zUnU inkisaf ve karyera planlamasi Uzrs | - Karyera magsadlerini muiayyan etmayi, | Fardi ve karyera inkisafi Ggln 3 __UK-6
inkisaf ve karyera yanasma vae tatbigleri basa dismayi; karyera inkisafinda muiasir isaxtarma ve | miasir planlama va tatbiq UK-10
planlamasi muraciet Usullarindan istifade etmayi; mexanizmlarinden istifada
etmak vardislerine.
HBM-B13 Layiha - Layihelerin  hazirlanmasi, idare edilmasi ve | - Muxtelif Olgult layihslerin idare edilmasi | Layihe planlanmasi ve idara 3 PK-6
Idare edilmasi monitoringi  marhalalerini  izah  etmayi ve | U¢ln layiha planlamasi ve idare edilmasi Uzra | edilmasi Uzre muasir yanagma
foaliyyatlorin diizglin planlamasi tatbiq etmayi; alat va Usullardan istifafe etmayi; vo vardiglere
HBMS-B00 Se¢ma modullar*
HBMS-BO1 - Pesgokarliq prinsipleri ve ig yerinde davranis | - Pesoakarliq prinsipleri ve komanda ile | Pegakarlig ve semarli is 3 QK-l QK-3
Etika ve estetika gaydalarini; somarali iglomani, vaxtdan samarali istifadsa | prinsiplerini, is yerinda diizgin UK-4 UK-5

(Isguizar Etika)

etmayi, is yerinda davranis gaydalarina emal
etmayi;

davranis gaydalarindan pese
foealiyyatindas istifade etmak
vardiglerine.




HBMS-B02 - Kreativlik ve estetika anlayiglarini, etiket ve | - Kreativlik va estetika anlayislarini, etiket ve | Pega foealiyystinds etiket ba 3 QK-l QK-S
Estetika ve nazakat qaydalarini basa dismayi; nazaket gaydalarini tahlil ederak onlardan | nezakst gaydalarindan istifada UK-4 UK-5
Madani Ifada istifade etmayi; etmak vardislarina.
HBMS-B03 - STEAM Muhandislik ve Dizaynin asaslari; - 3D gelem ve 3D CAD modellesdirma iloe | STEAM Muhandisliyi, CNC 3 UK-9 UK-13
STEM - 3D galam, 3D CAD Modellagdirmaya girisi; mixtalif obyektlarin dizaynini; lazer ve Dron texnologiyasi PK-2
- Mikrobit il Robototexnika -programlasdirmaya | - Mikrobit ile robototexnika programlasdirma | Gizre mixtslif praktiki verdislera.
girigi; asasinda muxtelif layihalerin
- CNC lazer texnologiyasina girisi; programlasdiriimasi;
- Dron texnologiyasinin asaslarini. - CNC lazer texnologiyasi asasinda muxtalif
obyekt dizaldilmasini;
- Dron texnologiyasi tzre musyyan
foaliyyatlori.
HBMS-B04 - Sahibkarlig dustncesi va yanasmalarini ve | - Peso fealiyyeti Uzre tetbig edile bilen | Pege fealiyyatinds sahibkarliq 3 PK-1
Sahibkarhigin onlarin pege fealiyystinde tetbiqgi imkanlarini basa | sahibkarliq ideyalarini  muayyen etmayi, | diguncesi va sahibkarliq PK-6
asaslari va dismayi; biznes planlar hazirlamagi ve biznes planlari | istigamatinde planlar hazirlama
biznesa giris tohlil edarak onlari tatbig etmayi; va tathiq etmak vardiglarina.
~ HBMS-B05 - Ixtisasina aid istehsalat sahelerinin esas | - Pese foaliyystinden asili olaraq istehsalatin | ixtisasa aid istehsalatin idare 3 PK-1
Istehsalatin idara idareetma prinsip ve mexanizmlerini basa | planlanmasi ve idare edilmasi ile bagh | edilmasinin asas prinsiplerinin PK-6
edilmasi dismayi; prinsiplari dizgin formada tatbiq etmayi; peso foaliyyatindas istifade
etmak vardiglerine.
ASI-IM-BO0 | ixtisas pesa hazirhigi modullart bélimu
Bu bolima daxil olan modullarin 6yranilmasi naticasinda subbakalavr:
ASI-IM-B13 / Rezistorun dayarini dlgcmayi bacarir. - Ardicil ve paralel birlesmani izah etmak - Voltmetr dan istifada edarak gearginliyi 5/6 PK -1
ASi-iM-B20 - Enerji 6lgma metodlarini izah etmak olcmak PK -2
Ardicil idareetma Muharrik dovrasini 6lgmayi bacarir - Birfazh va ¢ fazh muharriklarin is - Ampere metrdan istifads edarak PK -3
[/ Gorainlik va coro 51 D prinsiplerini izah etmak carayani 0lgmak PK-4
9 _ _ yanl 0 c;m_eyl acarir - Rotor va statoru arid etmak - Tayinatina uygun olaraq multimetrden PK =5
Elektrik enerjisini 6lgmayi bacarir - Elektrik ddvralerini quran zaman diizgiin istifade etmak :ZE :?
Bir fazali asinxron miiharriki idars etmayi tahllikesizlik tedbirlerini izah edir
bacarir - Korpu sxemlarini izah edir
- induktivlikctutum ve miigavimet arasindaki
Duzlandirici dovrasini idara etmayi bacarir alagani izah edir
RLC (R-Rezistor; L-induktor; C-
kondensator) dayarini hesablamag
bacarnr
ASI-IM-B03/ | Atomlar, elektronlar ve tutum hagqinda - Elektrik dévra elenmentlarini garginlik ve - Musbat ve menfi yiiklii elementlori ayrid | Elektrotexnika ve 3/4 PK -1
ASI-IM-B04 bilir cerayani anlamaq etmak; elektronikanin asaslart, PK -2
Elektrotexnika - Ardicil va paralel dovraler Gigiin Om ganunu | - Garginlik ve caerayani fegrloendirmak; ganunauygunluglar ve is PK -3
|\>|/"e Elek_tr_or_lika Keciricilik ve milgavimat haqginda bilir izah etm_ek ) S - MUxte!if dovralera Om ganunu tatbiq p_rinsipi uzra ilkin biliklara EE :‘51
uhendisiyi | /11 - Elekrtonik dévra elementlarinin is prinsipini etmak; yiyalanmak PK — 6
Elektrik dovrasi, garginlik ve carayani bilir |  2Imek - Muxralif elektronik dovrsler qurmag PK — 7

Om Qanunu va enerji hagginda bilir

Ardicil vae paralel dévra hagginda bilir

- Elektomagnit induksiya va induklivliyi izah
etmak

- Muxtelif tayinatl yarimkegirlari istifada
etmak;




Elektromagnit induksiya ve induktivlik
haqgqinda bilir

Eneriji istehsali hagginda bilir

Yarimkeciricilar ve diodlar haqqinda bilir

Integra edilmis dévrslar ve xiisusi cihazlar
haqqinda bilir

ASI-IM-B06 / | Fardi kompiiterde PLC (programlasdirila - PLC programlasdirma dili ve program - Komputerda PLC program taminatini Avtomatik sistemlarin 5/6 PK-1
ASi-iM-B09 bilen mantiqi kontroller) program paketlorini izah etmak qurasdirmaq gurulmasi, tanzimlanmasi va PK -2
Avtomatlasdirma | teminatinin qurasdirmagi bacarnr - PLC ile muxtalif tenzimlamalerin nazari - PLC vasitasiyls lampa nazarast idara edilmasi Uzra ilkin PK -3
sistemi | / Il PLC dilinin istifade etmayi bacarir asaslari: lampa nazaratinin, saygacin, dovrasini qurmaq praktiki verdigler. PK-4
taymer va konveyerin idare edilmasi - PLC vasitasiyla saygac dovrasini EE :g
- Zaman tanzimlayicilerinin névlerini hazirlamaq PK — 7
sadalayir - PLC ile taymeri idare ermak
PLC vasitesi ilo lampa nazaratinin idare - Lift idara ddvrasini izah etmak - PLC ile konveyeri idare ermak
edilmayi bacarir - PLC ile muxtalif tanzimlamalarin nazari - PLC ile lifti Idare etmak
—— —— - . asaslari: seviyya nazarati, yangin - PLC ila yangin xabardarliq sistemini
E;é:a;/litsnesne saygaci idars edilmayl xeberdz_;lrllq sister_ni, a_vtp_mat_ik qapl, idare_etmek_ o
— . — muharrik nazarati ve istilik sisteminin idare - PLC ila saviyys nazaratini idars etmak
PL.C vasitas| lle vaxt tenzimlayicisini idars edilmasi - PLC ils istilik sistemini idare etmak
edilmayi bacarir - Asinxron muharrikin donma anini 6lgmak - PLC ile muharrik nazaratini idars etmak
PLC vasitasi ile konveyeri (nagledicinin) - HMI sistemini idare edilmasi - PLC ile avtomatik gapini idare etmak
idara edilmayi bacarir - Pnevmatik nazarat sisteminin is prinsipi - Asinxron miharrikin dénma anini
PLC vasitasi ila lifti idare edilmayi bacarir olcmak
- HMI sistemini idare etmak
PLC vasitasi ilo yangin askarlama - Pnevmatik nazarat sistemini yigmagq
sistemini idara edilmayi bacarir
PLC vasitasi ila sirat saviyyasini idars
edilmayi bacarir
PLC vasitasi il istilik sistemini idare
edilmayi bacarir
PLC vasitasi ile muharrik nazaratini idare
edilmayi bacarir
Asinxron muharrikin dénma anini élcmayi
bacarir
HMI (insan-masin interfeysi) sistemini
idara etmayi bacarir
XP-Builder program taminatindan
istidfade etmayi bacarir
ASI-iM-B01 Avtomatlasdinimis idareetma sistemlarini - Avtomatlasdirnimis proseslarin na oldugunu - Avtomatik idare etma sistemlarinin Avtomatlasdiriimig 3 PK -1
Avtomatlasdirilm | bilir izah etmak tanliklarini istifade etmak idareetma sistemlarinin PK -2
IS idaraetma Riyazi asaslari bilir - Avtomatik idareetma sistemlarinin struktur - Riyazi modelin qurmagq asaslarl ve nazarast PK -3
nazaraeti Sistemin riyazi modelini bilir ve vazifalarini sadalamaq - Dayisan vaziyyat metodu ile idarsetma | funksiyalari tzra ilkin EE _‘5"
Otartcd funksiyani bilir - Avtomatlasdiriimis sistemin riyazi modeli sisteminin analizi vardiglar. PK ~ 6
- Otlrmea funksiyasini izah etmak - Idarsetma sisteminin dizayni ve PK — 7

Blok diagrami va signal axininin
diagramini bilir

- Blok diagrami va signal axininin diagrami
- ©ks slagali tenzimlama sisteminin dinamik

kompensasiyasi




oks slageli tanzimlama sisteminin dinamik
xarakteristikalarini bilir

idaraetma sisteminin tezlik
xarakteristikasini bilir

xarakteristikalari
- Kok lokusu metodu
- Tezlik xarakteristikasini dark etmak

ASI-iIM-B02 PLC-nin xulasesi va strukturunu bilir - PLC hagqinda ilkin anlayiglari izah etmak - [darsetms operatorundan istifads PLC programlasdirmasi tizra PK-1
PLC idarsetma - PLC programlasdirmasini anlamaq etmakla PLC programlasdirma bacarigi | ilkin verdiglar PK -2
Programlasdirmant bilir - Programlasdirma dillsrini tanimagq - Addimli silindrin idare edilmasi PK -3
Osas smrleri bilir - Bsas amrlarin funksiyalarini izah etmak - Materiallarin anbara yiiklenmasinin PK -4
Funksiya va funksiya bloklarini bilir - Funksiya blokundaki funksiyalari idara edilmasi EE - g
Idarsetma operatorundan istifade etmakls sadalamaq - Sensordan istifade edarak materiallarin PK ~ 7
PLC programlasdirmani bilir - PLC ils tachizat silindrin alagslandirilmasini ayrilmasinin idara edilmasi
izah etmak - (Muharrikin idareedilmasi
Osas idareetmani bilir
Tachizat silindrinin idara edilmasini bilir
Addimli silindrin idara etmayi bilir
ASI-IMS-B02 | ixtisasa aid certyojlarin ve eskizlarin - ixtisasa aid certyojlarin ve eskizlorin - ixtisas aid sxem, certyoj ve planlari ixtisasa aid sxem, certyoj ve PK-1
Texniki resmxatt | hazirlanma mexanizmini bilir hazirlanma mexanizmi dizgin oxumagq va izah etmak eskizlari pesa faaliyystinda PK -2
- Sxem, certyoj va planlarin hazirlanma - ixtisas aid sxem, certyoj ve planlari istifade etmak verdislerina. PK -3
ixtisasa aid gertyojlarin va eskizlerin pese |  €lementleri ve simvollari tohlil etmak Eﬁ :g
foaliyyatinda tatbig imkanlarini basa diisir | - Sxem, gertyoj va planlarin hazirlanmasi - Peso faaliyyati ile alagadar diizgiin PK — 6
Uzras taleblar formani segcmak ve tetbiq etmak PK — 7
- Sxem, certyoj va planlarin hazirlanma pesa
ixtisas aid sxem, certyoj va planlari tahlil fealiyystinds tatbiq imkanlari
edir vo pegao foaliyyati ile alagadar diizgln
formada tetbiq edir.
ASi-IM-B05 Hidravlik guc - Hidravlik guctin esaslar va fiziki - DOvralari oxumagi, analiz ve dizayn Hidravlik gucin PK-1
Hidravlik gtic haqgqginda ilkin malumatlara sahibdir xususiyyatlori etmak idaraedilmasi, nazarat PK -2
nazariyyasi - Hidravlik sistemlarda enerji va giic - Hidravlik sistemlars texniki xidmat prinsipleri ve amaliyyat PK -3
Surtinma itkilari va hidravlik nasoslar - Hidravlik sistemlerin ¢aligmasi g¢in lazim xUsusiyyatleri tizra verdigler Eﬁ ‘g
hagginda bilir olan temal fiziki anlayiglar sadalamaq ~
- Hidravlik boru kamarlarinda sirtiinma PK-=6
Hidravlik silindr ve hidravlik miiharriklor PK -7

hagqginda bilir

Hidravlik dévre dizayni ve analizi, hidravlik
sistemlara texniki xidmat haqqinda bilir

Pnevmatik dévreler hagginda bilir

Hidravlik guc doévrelari Giglin asas elektrik
idareetma sxemlarini bilir

itkilori

- Hidravlik nasoslar, onlarin tetbiq sahalerini
vo iglema prinsiplerini derk etmoak

- Hidravlik klapanlar va muharriklar

- Hidravlik dévra dizayni ve analizi

- Hidravlik konduktorlar ve aletlar

- Pnevmatik sistemleri va tatbig sahalerini
izah etmak

- Pnevmatika: hava hazirhgi ve
komponentlari

- Pnevmatika: dovralar ve tetbigler

- Hidravlik guic dovraleri tgln elektrik
idareetma

- Hidravlik mantigi idarsetma sistemlari




- Signal togqusmalari ve garsisinin alinmasi
va Kaskad metodunu ayird etmak

ASi:i[\/I-BO? /| Qarsiligh tek silindr dévrasinin isletmayi - Takli silindrin 6na va arxaya harakatina dair | - Qarsiligh tak silindri idare etmak Pnevmatik, hidravlik idara 6/3 PK -1
ASI-IM-B15 bacarir 5-dan artiqg yanagsmanin izahi - Qarsiligh cut silindri idars etmak etma va nazarat sistemlari PK -2
Hidravlik gic I /| Qarsiligh ciit silindr dévrasini islotmayi - Clt silindri irsli ve arxaya harskatina dair 5- | - Silindr sursti dovrasini idare etmak uzrs ilkin verdigler. PK -3
[ bacarir den artiq yanasmani izah etmak - Avtomatik qayitma dovrasini idare Eﬁ ‘g
Silindr siirat dévrasini idare etmayi bacarir | - Fergli axin klapanlarinin isloema prinsipini etmak PK — 6
sadalamaq - Mantigi nazarst sistemini idars etmak PK — 7
Avtomatik geridonma dovresini igletmayi - Pnevmatik idare etma va ardicil nezarat - Pnevmatik ardicil nezaret sistemini
bacarir sisteminin izahi idara etmak
- Hidravlik sistem vae silindr dévrasininin izahi | - Pnevmatik idare
Maentiq idareetma sistemini tetbig etmayi - Elektromagqnit klapan ils silindr idaraetma - etma klapanlarini diizgin istifads
bacarir dovrasini harekat etdirmayin 5-dan artiq etmak
Pnevmatik ardicil nezaret sisteminiidara yo.l.un.u. |zah etmek . . i .H'draV“k sistem ve silindr dovresini
: - Ikili silindr idareedilmasinda avtomatik idare etmak
etmayi bacarir - . . . y . y L
geridbnma dovrasinin harakatinin 3-dan - Saygacin girig/¢ixig dovrasini idare
Hidravlik silindr dévrasini idare etmayi artiq yanagsmasini sadalamaq etmak _ N N
bacarir - Hidravlik muharrik dovra idare edilmasini - Elektropnevmatik mentiqi dovreni idara
Elektropnevmatik mantigi dovreni idare yaxs! islade bilmak G¢ln taymerdan istifade | etmak _ _
etmayi bacarir etmakle ddvranin vaxt interval amaliyyatini - Elektropnevmatik avtomatik gayitma
Elektropnevmatik avtomatik gayitma izah etmak dovresini idars etmak
dévrasini idars etmayi bacarir - Elektropnevmatik ardicil nazarast
sistemini idara etmak
- Ardicil emaliyyat dovresini idare etmoak
Elektropnevmatik ardicil smaliyyat - Elektropnevmatik fasilesiz aks dovrani
dovrasinin idare etmayi bacarir idare Etmek S
Elektrohidravik sisternin fasilosiz iral . - Elektrohidravlik silindri ise salmaq
h € krot (lj"raw _§|§dem|n taS| G.ng Irefi-ger - Elektrohidravlik avtomatik gayitma
araket dovrasini idare etmayi bacarir dévrasini idars etmak
- Hidravlik muharrikin idareetmasini
. — . yerina yetirmak
Elektrohidravlik silindri IS© salmagl bacarir - Elektrohidravlik sistemin fasilasiz irali-
Elektrohidravlik avtomatik gayitma geri harokat axinini idare etmak
dovrasini idare etmayi bacarir - Kaskad 1 ve 2 ila zancirvari dovreni
Hidravlik miharrikin idareetmasini yerine idare etmak
yetirmayi bacarir - Signallarin ikilesdirilmasinin gargisinin
Elektrohidravlik sistemin fasilasiz irali-geri alinmasini tamin edan sistemi idars
harakeat axinini idare etmayi bacarir etmak
Kaskad 1 ve 2 ile zancirvari dévreni idare
etmayi bacarir
ASi-iM-B_l? I\/_I(_exatronika va elektrik dovralari - Mexatronikanin icmali ve tarixi - Mikroprosessorun strukturu va Mexatronik_a sahasi, 3 PK-1
Mexatronika bilir elementleri vo PK -2

- Mexatronikanin strukturu va inkisafi Uzra

konfiqurasiyasini izah etmoak




muhandisliyi Omaliyyat guclendiriciler, servo ve addim mahsul tasnifati - Verilmig amrin icrasi prosesini izah programlasdirma tzra ilkin PK -3
muharrikleri hagginda bilir - Elektrotexnika ve elektronika ddvralarin etmak bilik va verdisler PK-4
osaslari PK -5
- Elektrik dévre element PK -6
Yerimkegiricilar va sonsorlar hagqinda - lorini sadalamagq PR=7
bilir - Servo muharrik
Montiqi kecidlor, dovraler, yaddas - Ietrin isaslarl vo xarakteristikasini izah
) i R etma
ﬁggéllﬁgav;ﬁ/ D, D/ A ceviricileri _DC & AC servo mUherrki
- Addim muharriki
Mikroprosessorun strukturu ve i )(arlmkegir.icil'e fve sens_orlarul ayird etmak
konfiqurasiyasi, programlasdirma dilleri - Inteqra edilmis ve mantigi dovre
haqginda malumati malikdir - Sensorla_rm_ asaslari, analoq Vo ragamsal
- Onluq & ikilik ve Boolean cabri
- Mantiqi kegidlar va dovralar
- Yaddas cihazi
-A/ D, D/Acgeviricisi
- Tak cipli mikrokomputerin konsepsiyasi
- Programlagdirma dili
ASI-IM-B11 Su saviyye sistemini idare etmayi bacarir - Sanaye sahasinda su saviyya nazaret - Su saviyya nazaret sistemini Sensorlar va onlarin vasitasi PK-1
Sensor sisteminin tatbiq edilma gaydasini izah hazirlamaq ve idare etmak ile mixtslif idare etma PK -2
idareetma Soviyys sensorlarindan istifade etmayi etmak - Avtomatik gqapi nazarst sistemi qurmaq | sistemlarinin qurulmasi Gzra PK -3
bacarr - S_enayg Sghesi_ndg g\_/tpmatik gap! vo idara etmek . . . vardiglar PK -4
Ardicil muharrik idareetms sistemini idars sisteminin is prinsipini izah e_tmek_ o - Ardicil mUh_errlk idaraetma sistemini PK -5
etmayi bacarir - Ardicil muharrik idaraetma sisteminin izahi gurmag ve idare etmak PK -6
Avtomatik gapi sistemini idare etmayi PK =7
bacarir
ASI-iM-B08 Avtomatlasdirma sistemlarinin xtlasasi - Avtomatlasdirma sistemlarini izah etmak - Avtomatlasdirma sistemlarinin icmalinin | Avtomatlasdirma sistemlari, PK-1
Avtomatlasdirma | haqqinda bilir - Avtomatik idareetmani basa dismak verilmasi onun elementlari va PK -2
sistemi - Tasadufi prosesler va signallar hagqinda - Programlasdirma va idarsetma programlasdirma asaslari PK -3
nazariyyasi Avtomatik idareetma hagginda bilir mulahizalari derk etmak. sisteminin planlanmasi Uzra ilkin vardigler. EE _‘51
Signallarin emal edilmasini bilir - Obyektlorin agkarlanmasi ve agkarlanma - Avtomatlagdirma sistemina texniki PK B 6
sensoru xidmat PK _ 7
- r - o - Kaskad idarsetma dovresi
Kaskad idarsetms dovresi haqqinda bilic | 04k ardicilg1 ve elektrik addimls
Mikroprosessor hagqinda bilir idarsetma dovrasi tizrs biliklar
Mitsnasib idarsetms ve servo - Avtomatikada mikroprosessorlarin rolunu
idareetmeni izah edir izah etmak
- Mitanasib idareetma ve servo idareetma
- Servo idaraetmanin ustunluklarini ve
catismazhglarini sadalamaq
- Program yaddasi va programlasdirma dili
- Logistika sistemi, Avtomatik anbar
- CIM va gabaka, konveyer
ASI-iM-B21 Sanaye avtomatlagdirma prosesini idara - Senaye avtomatlagdirma prosesinin tatbiqi - Senaye avtomatlagdirma dovrasini Senaye muassisalerinda PK-1
Texniki xidmat PK -2

etmayi bacarir

gaydalari

hazirlamaq

muxtalif avtomatlasdirma




Yangindan muhafiza sistemini idara - Sahada yangindan muhafize nazarst - Yangindan muhafize sistemini qurmaq, | proseslari va sistemlarinin PK -3
etmayi bacarir sisteminin ig prinsipi ve qurulmasi idara etmak va texniki xidmat igleri gurulmasi va texniki qulluqg PK-4
- Senaye sahesinde lampa nezarat - Avtomatik prosesin nazaret sistemini islori tizra ilkin verdislor PK -5
sisteminin ig prinsipi ve qurulmasi simuliyasiya etmak PK -6
Avtomatik proses nezarst sistemini idare - Asirt yuklama Uzrs signalizasiya sisteminin - Lampa nazarat sistemini qurmag, idara PK-7
etmayi bacarir i$ prinsipi ve qurulmasi etmak va texniki xidmat iglori
- Asirt yuklema Uzrs signalizasiya
sistemini qurmag, idars etmak vo
Lampa nazarat sistemini idare etmayi texniki xidmat islori
bacarir
Asir1 yuklama Uzrs signalizasiya sistemini
idara etmayi bacarir
IM-B12 Robot texnologiyasinin strukturunu, - Robotlar va roboto - Robotlarin idarsedilmasi sisteminin izah | Robot texnikasi, PK -1
Robototexnika | prinsip va isini anlayir - texniki komplekslari izah etmak etmak komponenetloari ve idara PK -2
Muhendisliyi | Robot texnologiyasinin icmali ve - Robotun komponentleri ve robot - Idars etma sistemlarinin asas ve etma sistemi lizra ilkin PK -3
komponentlarini bilir koordinatlari izahi kémakci elementlari ayird etmak vardiglar PK -4
- Sanaye robotlarinin kinematik sxemlarini ve PK -5
Robot koordinatlarini bilir dinamik mexanizimlerini izah etmak Eﬁ _ g
Robotun idarsedilmasi sistemi va - intellektual robotlarin igslema mexanizmini
robotlarin galecayi haqqinda bilir izah etmak
- Robot texnologiyas! galacak inkisaf
tendensiyalari sarhi
ASI-IM-B18 Servo muharriklarin xisusiyyatlerina gora - Servo muharrikin is prinsipi ve miharrik - Xabarlagma Protokollarini izah etmak Servo muharriklerinin idare PK-1
Servo ayird etmayi bacarir idarsedicilerinin xtsusiyystlori - Periferik (yardimgi) qurgularin edilmasi Uzre verdigler PK -2
idareetma — —— - Servo sistem element konfiqurasiyasini tatbiq etmak PK -3
Servo maharrik idarsedicilerinin _ lari va idars tipleri _ Avtomatik tanzimlsma rejiminin tatbig PK -4
parametriarini bilir - Sabit cereyan servo muharriklarini - Nasazliglarin aradan galdirmasi Eﬁ _g
Servo miharriklerin idara etma sistemlori xususiyyatlarini izah etmak - Qaza xabardarlglar siyahisi anlamaq PK ~ 7
bilir va servo miiharriki PLC ila idara - Dayisan carayan servo muharriklarin - Servo guclandirici ticiin C/W-dan neca
etmayi etmayi bacarir xususiyyatlarini izah etmak istifade etmak
Servo muhaerrik idars edicilarini - Dayigan carayan servo yerlesdirma
programlama ve program dayisikliklerinin performansi ve amaliyyat prinsipi
totbiq etmayi bacarir - Kodlayicinin funksiyasi ve is prinsipi
- Yerlosdirma metodu ve dayanma daqigliyi
- Servo guclandirici ile interfeys
- Ekran ve idareetmalar
- Yerlagdirmanin idareetma strukturu
ASI-IMS-B01 | Autocad programindan istifade etmayi, - AutoCAD-a giris va amrler interfeysi - Autocad programi menyu, aletlar ve Autocad programindan PK-1
CAD muxtelif emr ve alatleardemn istifade - Yardimg!i ¢ertyoj alatlori formalardan istifada bacarigi istifade Uzre vardiglar. PK -2
etmayi bacarir - Osas tortibat ve certyoj (daire, qovs - Elektrik xattinin verilis sxemini cokmak PK -3
Autocad istifada edarak muxtalif gertyoj ve formalari ve obyektlar) - Elektrik xattinin quragdiriima sxemini PK-4
elementlarin ¢akilmasini bacarnr - Qat, formani muayyan etmak ve obyektin dizgin ¢akmak EE :g
Qurgunun elektrik xattinin diagramini xottini gakmak - Motor idars ve quragdiriimasi sxemini PK _ 7

¢cokilmayi bacarir

Komponentlarin matnini yazmagi bacarir

- Redakta galami, obyekti dayisdirmak, matn,
strixlenma va blok

dizgin qurmagq
- Lift idare ve qurasdiriimasi sxemini




Lift idare diagramini gekmayi bacarir

- Olgu, sahanin certyoju

- Elektrik xattinin certyojunu izah etmak

- - Komponent matninin yazilmasini izah
etmak

diizgun gekmak

ASI-IM-B16 idare proseslorinin hissslerini bilir - Avtomatlasdirma dévrasi ve - Sanayeds istifada olunan 6lgcma Pesokarlig seviyyasini daimi 4 PK-1
Avtomatlagsdirma avtomatlasdiriimig yarimkecirici cihazlar avadanlglarini sadalamag artirmaq uc¢in 6mur boyu PK -2
elementlarinin Programlasdirila bilon idars cihazlarini - Avtor_ngtlasdlrma sensorlari - Mikroidare edicile_ri _iz_ah etmak oyranmaya meylli olmaq; Eﬁ :2
planlasdiriimasi bilir - Mantiqi gebr . - Senaye proseslerlnl |d<_31re edgn PK _E
Komputer nazarat sistemlarini bilir - Klnematlk_z_;l _hereketl o proq_ramlgg_,dlrlla bilen idara cihazlarin PK — 6
- ©lage va Otlirma mexanizmi i prinsipini derk etmak PK — 7
- Sarttinma oturalmasinin mexanizmi - SCADA sistemlarinin tatbiq sahalerini
- Digli muharrik 6turtlmasinin mexanizmi sadalamaq
- Yumruglu mexanizm
Avtomatika hisssaleri arasinda alags ve - Mexanizm surati , stratlondirilmasi vo - Muxtslif masq avadanhgindan istifada Pesokarlig seviyyasini daimi 3 PK-1
ASI-iM-B10 prinsiplarini bilir zancirvari is mexanizmi izah etmak etmak artirmaq ucin 6mur boyu PK -2
Avtomalagdirma - Yumruglu mexanizm - Mexanizmlerinin icma dinamikasini izah | 6yranmaya meylli olmag; PK -3
kinematikasi [ Avtomatikada melumatlarin emal etmayi - Sirttinmanin ve sirtilmanin kinematika etmak E? _g
bilir mexanizmi PK — 6
_ - Motor-reduktor PK — 7
Prosesin diizgln dizayn olunmasini va - Qeyri-milayyan harakat mexanizmlarini
secilmasini bilir sadalamagq
- Sistemin kinematik xUsusiyyatlarini izah
etmak va gruplasdirmaqg
ASi-IM-B19 Sinusoidal dalgalar ve xabarlegsma - Signal ve idareetma sistemi - Proporsional-inteqral-diferensial Pesakarliq saviyyasini daimi 4 PK-1
idareetma signallarini bilir - Fourier ve Laplace cevrilmasi derk etmak tonzimlayicinin (PiD tenzimlayici) artirmaq ucin 6mur boyu PK -2
signallarinin . . . — - Transfer funksiyasinin ifadesi amsalini nece milayyan etmak dyrenmaye meylli olmag; PK -3
emall Propor5|onal-.|nteqral-dllfe.re_n.sml (PID) - LTI sistemi ve idaraetma tadbiri - Sistemin muvaqgati ve davamli PK -4
tenzimlayicilarini bilir - Proporsional tenzimlayici izah etmak vaziyyatinin reaksiyasinin tahlili EE _g
i _ _ i - Sinaq signali ve sistemin sabitliyi - Xabarlagma signallari xUisusiyyatlarini PK B 7
Osas sistemlerla ikinci deracali sistemleri | _ jikin sistemlarin asas iistunliiklarini ayird etmak Sinusoidal dalgalar ve
bilir sadalamag sarbast girislar tictin reaksiyanin
- Yiksak amr sistemi xarakteristikalari
- Master qurgusunun is prinsipini izah etmak
ASi-iM-B22 Secilmis layihanin icra mexanizmini - Tadris edilmig modullar (an azi 5 modul tzra | - Layihenin mehdud zaman ¢argivesinda | -Secdiyi layihalar tGzro 9 PK-1
Layihe tacrubasi | planlasdirir va icra edir 12 kompetensiyada) Uzra praktiki bacariglar planlasdirmaq ve tamamlamag; hallarin planlasdiriimasi, PK -2
Uzre icra edilocak layihalerin sec¢imi; - Layiha Uzre praktiki hallerin tapilmasi ve | icrasi va test edilmasi PK -3
- Layihalarin icra mexanizminin icrasi; amaliyyatlarin icrasi Uzre PK -4
Layihanin naticalarinin testini edir va tohvil | planlasdiriimasi ve icrasi; verdiglera. PK -5
verir - Layihalarin icra naticalerinin testi va tahvil PK -6
verilmasi; PK -7
- Tacrubalear
ASHHT-B0O Bu béliima aid olanlarin 6yranilmasi naticesinds tshsil alan subbakalavr:
ASI-IT-BO1 / -gqazanilmig nazari biliklerin tecribaler -konkret ixtisas sahasinin tagkili ve idara -nazari sahada alds etdiklori 35 PK-1
B02/B03 kecirilan muassisaloerda tatbiginin mitareqqi olunmasi metodlarini, gaydalarini, bilikleri praktikaya tetbiq PK -2
istehsalat usul va metodlarini. prinsiplarini ve onlarin praktiki etmayi, onlarin naticalarini PK -3
tacrubasi-1/2/ aprobasiyasini. umumilesdirmayi va PK-4
3 sistemlag-dirmak PK -5




vardiglarina

ASI-IT-B01 / BO2 istehsalat tocriibesi -1 ve 2 tehsil miessisasinin laboratoriya seraiti nezere alinmagla praktiki laboratoriya dersleri ile avez edilo biler.

PK -6
PK -7

Kreditlarin Umumi cemi:

180




3.3.

3.4.

3.5.

030214 “Avtomatika sistemlarinin istismari” ixtisasinin tahsil programini manimsamak
dcun ayrilan Umumi hafteler -143-dir,
0 cumladan:

- nazeri talim lgun 80;

- imtahan sessiyalari ti¢in 14;

- tacrubalar Ggln 24;

- tatillor Gglin 23;

- yekun dovlst attestasiyasi Ucln 2;

030214 “Avtomatika sistemlarinin istismari” ixtisasi Uzra tehsil programi asagidaki
tadris-metodiki senadler asasinda hayata kegirilmalidir:

- nUmunavi tedris plant;

- ig¢i tadris plani;

- istehsalat tacribalerinin kecirilmasina, telabalerin yekun dovlat attestasiyasina
dair metodik gostarigler;

- modul va fenn programlart;

- modul va fenler Uzrs isgi-tadris programlari;

- modul va fenlar lzrs tapsiriglarin yerina yetirilmasinin cadvali;

- dersliklar, ayani vasitaler, taklif olunan adabiyyatin siyahisi;

- nazaeri va praktiki maggalalerin plani;

- modul va fannin dyranilmasi ile bagli tovsiyalar;

- laborator va qgrafik iglarin yerina yetiriimasina, istehsalat tecribalarinin yekunlari
barads hesabatlarin hazirlanmasina dair metodiki tovsiyaler.

“Avtomatika sistemlarinin istismari” subbakalavr pesa-ixtisas daracasi veran yuksak
pese tohsili pillasi Uzra tehsil programini hayata keciron pese tahsili miassisalori
asagidaki huquglara malikdirlar:

- taleba Uc¢ln programda nazarde tutulmus illik orta ders yuki haddini ve talimin,
minimum mazmununu saxlamagla tshsil materialinin  manimsenilmasine ayriimis
saatlarin hacmini modul bolimlari arasinda 5%, modul bolumleri daxilinde ise 20%-o
gadar dayismak;

- se¢cma modullarin siyahisini, onlarin tadris ardicilhgini, dars névleri Uzre
saatlarin migdarini misyyen etmak;

- pese tahsili muassisaleri se¢ma modullari muxtalif bloklar saklinde teklif eds
biler. Bu bloklara daxil olan modullar mimkin qgedar muvafiq ixtisaslar Uzre
subbakalavr programlarina istigamatlandirilmalidir;

- her semestrde neazeri talim muiddati (sonuncu semestr istisna olmagla) 15
haftadir;

- tahsil dévrinds talebanin macburi auditoriya darslari bir gqayda olaraq haftede
35 saata gadar muayyanloasdirilir.



4. Tadris prosesinin plani

- O cimladan o
= Modullarin P : I - —— Prerekvizit | 1 2drS! .
® j . Kreditin | Umumi | Auditoriyadan | Auditoriya | Praktiki : nezerde | Haftalik
© (fenlarin) Modullarin (fanlarin) adi tl K tl fl Nazari fanlerin tutul d kil
© it sayl saatlar anar saatlar saatlari . ifri utulan ors yuku
7 §! darsler | masgala $ semestr
| | BM-BOO Humanitar ve baza modullar 43 1290 630 660 300 360 44
b6lima
1 HBM-B01 Azearbaycan tarixi 5 150 90 60 30 30 P1 4
2 | HBM-BO2 Azarbaycan dilinds isguzar ve 4 120 60 60 30 30 P1 4
akademik kommunikasiya
3 HBM-B03 informasiya texnologiyalari | 2 60 30 30 15 15 P1 2
4 HBM-B04 informasiya texnologiyalari I 2 60 30 30 15 15 HBM-B03 Y1l 2
5 HBM-B05 informasiya texnologiyalari 11 2 60 30 30 15 15 HBM-B04 P2 2
6 HBM-B06 Xarici d||(_je isgtizar ve akademik 3 90 45 45 15 30 P1 3
kommunikasiya |
Xarici dilde isglizar ve akademik
7 HBM-BO7 kommunikasiya Ii 3 90 45 45 15 30 HBM-B06 Y1l 3
8 | HBM-B08 Xarici dilds isguizar ve akademik 3 90 45 45 15 30 | HBM-BO7 P2 3
kommunikasiya lll
9 | HBM-B09 Xarici dilds isguizar ve akademik 3 90 45 45 15 30 | HBM-BO8 Y2 3
kommunikasiya IV
10 HBM-B10 Texniki hesab | 2 60 30 30 15 15 P1 2
11 HBM-B11 Texniki Hesab Il 2 60 15 45 15 30 HBM-B10 Y1l 3
12 HBM-B12 Saxsi inkisaf va karyera planlamasi 3 90 30 60 30 30 Y2 4
13 HBM-B13 Layihs idare edilmasi 3 90 45 45 15 30 P3 3
Humanitar ve baza modullars
HBMS-B00 e 6 180 90 90 60 30 Y2, P2 6
bolim Gzre segma modullari
HBMS-BO1 1. Etika ve estetika (isglizar Etika)
15 HBMS-B02 2. Estetika ve Madeni ifade 3 90 45 45 30 15 P2 3
HBMS-B03 3. STEM
16 HBMS-B04 1. Sahibkarhgin esaslari va biznesa 3 90 45 45 30 15 Y2 3




giris

HBMS-B05 2. Istehsalatin idare edilmasi
Il | ASi-iM-B0O g‘;'li";‘ns:]” pegs hazirhgr modullart 102 3060 1130 1930 810 1120 152
1 ASI-IM-BO1 Avtoma_tlagdmlmlg idareetma 3 90 15 75 75 0 P1 5
nezareti
2 ASI-iM-B02 PLC idarsetma 4 120 45 75 75 0 P1 5
Asi-im-Bo3 | Elektrotexnika vo Elektronika 3 90 30 60 60 0 P1 4
Muhandisiyi | _
4 ASI-IM-B04 Elgktrotgx_nl_ka va Elektronika 5 150 75 75 75 0 ASI-IM- Y1 5
Mihandisiyi Il B03
5 | ASi-iM-BO5 | Hidravlik giic nezeriyyssi 5 150 75 75 60 15 Y1 5
6 ASI-IM-B06 Avtomatlasdirma sistemi | 6 180 45 135 30 105 Y1l 9
7 ASIi-iM-B07 Hidravlik guc | 6 180 75 105 105 P2 7
8 ASi-iM-B08 Avtomatlagdirma sistemi nazeriyyesi 3 90 30 60 60 P2 4
9 ASI-IM-B09 Avtomatlasdirma sistemi Il 6 180 60 120 45 75 ASBBI;S\A_ P2 8
10 ASI-IM-B10 Avtomatlasdirma kinematikasi 3 90 30 60 60 0 P2 4
11 | ASi-iM-B11 Sensor idarsetma 4 120 60 60 60 P2 4
12 | ASI-iM-B12 Robototexnika Miihandilsiyi 3 90 30 60 60 0 Y2 4
13 | ASi-iM-B13 Ardicil idareetmsa | 5 150 30 120 120 Y2 8
14 | ASI-iM-B14 Sensor Miihendisliyi 3 90 30 60 60 Y2 4
15 | ASi-IM-B15 | Hidravlik giic II 3 90 15 75 75 AT Y2 5
o Avtomatlasdirma elementlarinin
16 ASI-IM-B16 4 120 60 60 60 0 P3 4
planlasdiriimasi
17 | ASI-iM-B17 Mexatronika Mithandisliyi 3 90 30 60 60 0 P3 4
18 ASI-iM-B18 Servo idareetma 4 120 45 75 60 15 P3 5
19 | ASi-iM-B19 idareetma signallarinin emal 4 120 60 60 60 0 P3 4
20 ASI-iM-B20 Ardicil idareetma Il 6 180 75 105 105 ASBIiISM- P3 7
21 ASI-iM-B21 Texniki xidmat 6 180 60 120 120 P3 8
22 ASI-iM-B22 Layiha tacribasi 9 270 95 175 175 Y3 35
Il | Askivs-Boo | XUisasin pesa hazirhgr tzra 4 120 60 60 30 30 P1 4

secma fanlar




AS/-iMS-B01 | CAD 120 60 60 30 30 P1 4
AS/-IMS-B02 | Texniki resmxatt 120 60 60 30 30 P1 4
IV | ASI-IT-BOO | istehsalat tacriibe bélumii 35 1050 90 960 960 120
1 ASI-IT-BO1 istehsalat tacriibasi-1 210 10 200 200 Y1 40
2 ASI-IT-B02 istehsalat tacriibasi-2 210 10 200 200 Y2 40
3 ASI-IT-B03 istehsalat tacriibesi-3 21 630 70 560 560 Y3 40
Vaxt Bolgusu
Todris il Nazori talim Imtahan sessiyast Tocriba \;ftlég; s(,ii?/\;zt Totil
payiz semestri yaz semestri Qs yay todris istehsalat qis Yay
I 15.09-30.12 31.01-20.05 05.01-23.01 | 25.06-12.07 ) 20.05-24.06 24.01-30.01 12.07-14.09
15 hofto 15 hofto 2.5 hofto 2.5 hofto 5 hofto 1 hofto 10 hofto
I 15.09-30.12 31.01-20.05 05.01-23.01 | 25.06-12.07 ) 20.05-24.06 24.01-30.01 12.07-14.09
15 hofto 15 hofto 2.5 hofto 2.5 hofto 5 hofto 1 hofto 10 hofto
i 15.09-30.12 31.01-05.03 05.01-23.01 | 06.03-15.03 18.03-24.06 24.01-30.01 )
15 hofto 5 hofto 2.5 hofto 1.5 hofto 14 hofto 25.06 — 08.07 1 hofto
Comi 80 hofto 14 hofto 24 hofto 2 hofto 23 hofta




5.1.

5.2.

030214 “ Avtomatika sistemlarinin istismari” ixtisasi tzra subbakalavr hazirhgini
hayata keciran pegeo tahsili miassisasinin maddi-texniki bazasi ve kadr
potensiali

Maddi-texniki baza:

- tahsil programini hayata keciren pesa tehsili miassisasi subbakalavr hazirligini
temin edan maddi-texniki bazaya (emalatxanalar, kabinetlar, laboratoriyalar, sinif
otaglari, idman zallar, kitabxana ve oxu zallari va s.) malik olmalidir. Maddi-texniki
baza quvvada olan ingsaat normalarina, sanitar ve gigiyenik gaydalarina uygun
olmalidir,

Sinif otaglari ve kabinetlor:

Laboratoriyalar:

Kitabxana, internet sabakasina ¢ixigl olan oxucu zal

idman kompleksi

Avtomatika laboratoriyasi

Pnevmatika / hidravlika laboratoriyasi

Akt zal

Kadr potensialt:
Peso tohsili miassisasi muvafiq ixtisas Uzre ali ve orta ixtisas tahsili olan kadrlarla va
ya 5 ildan ¢ox pesakar amak tacribasina malik orta tehsilli kadrlarla temin olunmahdir.
Peso tahsili muassisalerinda tehsilveranlarin keyfiyyot gostaricilorine asagidakilar
daxildir:

- 0z faaliyyetlarinds innovativ talim, informasiya-kommunikasiya, muasir texnika,
yeni istehsal ve pedaqoji texnologiyalardan istifada etmali;

- tahsilveranlar ali ve ya orta ixtisas tehsilli olmagla yanasi miuayyan istehsalat ve
pedaqoji tacriibays malik olmali;

- muitemadi olaraq 6z bilik ve bacariglarini artirmaq Uc¢un muiayyan olunmus
middatda ve gaydada ixtisasartirmadan ke¢malidirler.



6. Tadris prosesinin forma va metodlari

6.1

6.2.

Tadris formal tahsil formasinda hayata kegirilir. Tehsilalma formasi ayanidir.

030420 «Elektronika ve kommunikasiya sistemlarinin istismari» ixtisas Uzra telabalarin
tohsili kredit sistemina uygunlasdiriimis tadris plan ve programlari asasinda hayata
kegirilir.

Tadris prosesinde muxtalif tadris-taelim metodlarindan istifade olunur (nazari, praktiki,
laborator maggalaleri ve s.). Bununla yanasg!i tehsil alanlarin yaradici faaliyystine imkan
veran, tadgiqatcilig bacariglarini stimullagdiran yanasmalara genis yer ayrilmalidir.
Yeni pedaqoji texnologiyalari ve muasir interaktiv telim metodlarini aks etdiran dars-
ekskursiya, ders-yarig, dars-mizakira, ders-disput kimi qeyri-standart tedris
yanasmalarindan istifadaya ustunlik verilmali, telim prosesinin gevikliyini temin edan
muxtelif is formalarindan (kollektiv is, gruplarla is, cutlerle is, fardi ig) istifade
olunmalidir. Telim prosesinda dialoga, mantiqi ve tenqidi tafakkirl inkisaf etdiren,
yaradici fealiyyata asaslanan feal ve interaktiv metodlardan istifade edilmalidir. Tadris
prosesinda hamgcinin SOT (Seriste Osasli Tadris) ve layihe metodlarindan da aktiv
istifade edilmalidir.

SOT (Seriste ©sasli Tadris) Metodu:

(1) Muallim tekce tshsilveren olaraq deyil ham de fasilitator rolunu, telsbalar ise
serbast soekilde dyrenan tehsilalan rolunu yerine yetirir. Nazeri dersler t¢gun optimal
sinf 6lcuslt 20 telaba, tocriibe darsi lGcln 10 talebe ve kompetensiya tacribasi
dcun kicik grup (2 ~ 5 taleba) taskil edir.

(2) Nezari dersler Ucun tshsilveran muihazire, sual-cavab, proyektorundan istifade
etmakle tagdimat, miizakire metodu ve diger Usullardan istifade ederak talabalera
darsi tadris eda bilar.

(3) Muallimler telabalare darsi tadris etdiklari zaman, yarimil arzinds bir serigteys ve
ya alt-seristaye aid movzularin tedrisinde "blok sistemi"ni tatbiq eda bilarlar.
Talabalar sarigte Uizra movzusulari bitirdikden sonra npvbati "blok" sistemina keca
bilerlor. Bu sistem talebalare nisbatoen boylk bir seristaleri semarali sokilde ve
ugurla alde etmasina imkan verir.

Layiha Metodu

(1) Sinifde talebalar 2 ~ 5 talebaden ibarat kicik gruplara bolunir ve yerina yetirilmasi
dcun tapsiriglar miayyan edilir. Proses, rol tayinati ve cadval de daxil olmagla
layiha planini hazirlanir. Lazimi materiallari hazirlanir.

(2) Proses zamani musallimin nazareti altinda pesa tahsili muiassisasinin
avadanliglari, aletleri ve vasitalerinden istifade edilir. Talebaler layihanin
naticesine dair teqdimati diger talebalare teqdim edir. Qiymsatlandirma
meyarlarina gore layihanin naticasini musllim giymatlendirir. Layihays aid
muayyan islari ve naticalari tahsil musassisesinin mahsul sargisinde niumayis
etdirilir.




7. Yekun dovlet attestasiyasina qoyulan talablar va giymatlandirma

7.1.

7.2

7.3.

Telabalerin giymetlandiriimasi Azarbaycan Respublikasinin Tahsil Nazirliyinin KQ-06
nomrali garari ile tesdiq olunmus “Pega tahsili pillasinda tehsilalanlarin attestasiyasinin
aparilmasi Qaydasi1” sanadinda geyd olunmus formada hayata kegirilir. Subbakalavriat
soviyyasinde ixtisaslar Uzra tehsil programlarn tehsilalanlarin dévlet attestasiyasi ile
yekunlagir.

Tadris planinin butin sertlarini yerina yetirmis, o cimladen nazearde tutulmus
attestasiyalardan miuvaffaq giymat almis telsba Ucln tehsil middstinde oalda etdiyi
naticelera uygun olaraq Umumi orta mivaffagiyyst gostericisi (UOMG) hesablanir.
UOMG talsbanin tshsil programini manimsama saviyyasinin gostaricisidir ve diploma
slaveys daxil edilir. UOMG modul/fenler tzre toplanan ballarin hemin modul/fenns
g6ra gazanilan kreditlara hasillari cemlerinin tedris planinda nazerds tutulan muvafiq
kreditloerin cemina olan nisbati kimi miayyenlagdirilir:

bl+k1*+b2k2*+b3k3*+... +bnkn*
k1+k2+k3+... +kn

UOMG

b1,b2,...,bn - talebanin modullar (fann) Gzra yi1gdigi ballar

k1,k2,...,kn - modullara tadris planinda nazardas tutulan muavafig kreditlar

k1*, k2*,..., k3* - modullar Uzre gazanilmis kreditler (agar telaba imtahandan muveffaq
giymaet almazsa o, krediti gazanmamig hesab edilir vo bu emsal «0» sifr olur)

Subbakalavriat saviyyasinda telabalarin topladigi kreditlarin sayr 180 olmahdir.
ixtisaslar tizre tehsil programlarinda nezsrde tutulmus kreditlori toplayan telebs hamin
programi menimsamis hesab edilir. Pese tohsili musassisalerinde subbakalavriat
saviyyasina uygun yuksak pesa toehsili programi Gzra tadris planini tam yerina yetirmis
soxslare yekun Ddvlat Attestasiya Komissiyasinin goarari asasinda “subbakalavr” pegse-
ixtisas deracasi verilir.



